
Фонд оценочных средств по дисциплине «Теория автоматического управления» 

Перечень компетенций и этапы 

их формирования в процессе 

освоения образовательной про-

граммы 

Описание показателей и критериев оценивания компетенций на различных этапах 

их формирования, описание шкал оценивания 

Типовые контрольные задания или 
иные материалы, необходимые для 

оценки знаний, умений, навыков и 

(или) опыта деятельности, характе-
ризующих этапы формирования 

компетенций в процессе освоения 

образовательной программы 

Методические материалы, 
определяющие процедуры 

оценивания знаний, уме-

ний, навыков и (или) опы-
та, характеризующих эта-

пы формирования компе-

тенций 
Компетенция Этап Показатель оценивания 

Критерий оценива-

ния 
Шкала оценивания 

ПК-5 

Способен прово-

дить, на основе 

современных науч-

ных методов, в том 

числе при исполь-

зовании информа-

ционно-

компьютерных 

технологий, иссле-

дования      влияю-

щих факторов, тех-

нических систем и 

технологических 

процессов в  облас-

ти проектирования, 

эксплуатации, тех-

нического обслу-

живания и ремонта 

объектов системы 

обеспечения  дви-

жения поездов. 

1 уровень Знать. Теоретические положе-

ния электротехники, основы 

проектирования и оценки эф-

фективности работы устройств 

электроснабжения. 

Уметь. Решать инженерные 

задачи, связанные с проектиро-

ванием, конструированием и 

внедрением новых решений в 

сфере электроснабжения же-

лезных дорог и метрополите-

нов. 

Владеть. Навыками осуществ-

ления разработки устройств и 

агрегатов, учитывая принципы 

работы и условия эксплуатации 

системы электроснабжения же-

лезных дорог, основные поло-

жения электротехники, а также 

в  соответствии с требованиями 

нормативной документации. 

Уровень усвоения 

материала, преду-

смотренного про-

граммой курса (вы-

сокий, хороший, 

достаточный, мате-

риал не освоен).  

 

Уровень раскрытия 

причинно-

следственных свя-

зей (высокий, доста-

точно высокий, низ-

кий, отсутствует).  

 

Качество ответа 

(логичность, убеж-

денность, общая 

эрудиция) (на высо-

ком уровне, а доста-

точно высоком 

уровне, на низком 

уровне, ответ нело-

гичен или отсутст-

вует) 

 

 

 

Отлично: 

1. Уровень усвоения 

материала, предусмот-

ренного программой 

курса - высокий 

2. Уровень раскрытия 

причинно-

следственных связей – 

высокий.  

3. Качество ответа (ло-

гичность, убежден-

ность, общая эрудиция) 

– на высоком уровне. 

Хорошо: 

1. Уровень усвоения 

материала, предусмот-

ренного программой 

курса – на хорошем 

уровне. 

2. Уровень раскрытия 

причинно-

следственных связей – 

достаточно высокий. 

3. Качество ответа (ло-

гичность, убежден-

ность, общая эрудиция) 

– на достаточно высо-

ком уровне 

Удовлетворительно: 

1. Уровень усвоения 

материала, предусмот-

ренного программой 

курса – на достаточном 

уровне. 

2. Уровень раскрытия 

причинно-

следственных связей – 

низкий.  

Вопросы к экзамену.   

Образец билета к экзамену. 

 

Методические мате-

риалы, определяю-

щие процедуры оце-

нивания знаний, уме-

ний, навыков и (или) 

опыта деятельности 

приведены в стандар-

те ДВГУПС СТ 02-

28-14 «Формы, пе-

риодичность и поря-

док текущего контро-

ля успеваемости и 

промежуточной атте-

стации» (в последней 

редакции). 



3. Качество ответа (ло-

гичность, убежден-

ность, общая эрудиция) 

– логика ответа соблю-

дена, убежденность в 

правильности ответа – 

низкая 

Неудовлетворитель-

но: 

1. Уровень усвоения 

материала, предусмот-

ренного программой 

курса – материал не 

освоен.  

2. Уровень раскрытия 

причинно-

следственных связей – 

отсутствует. 

3. Качество ответа (ло-

гичность, убежден-

ность, общая эрудиция) 

– ответ нелогичен, либо 

ответ отсутствует" 



ВОПРОСЫ 

к экзамену по дисциплине «Теория автоматического управления» 

(ПК-5) 

 

1. Основные понятия теории автоматического управления и регулирования 

2. Классификация систем автоматического управления.  

3. Графо-аналитический метод оценки устойчивости. Кривая Найквиста. 

4. Регулярные сигналы. 

5. Критерий Рауса. 

6. Алгебраический метод оценки устойчивости. Критерий Гурвица. 

7. Оценка устойчивости систем по их частотным характеристикам. Запас ус-

тойчивости по Α и φ. 

8. δ-импульс, дельта-импульс и единичный ступенчатый сигнал.  

9. Основы построения логарифмических характеристик. 

10. Классификация динамических характеристик САР.  

11. Косвенные характеристики систем: колебательность, внутренняя устойчи-

вость 12. робастность , степень устойчивости. 

13. Понятие и построение годографа ЧХ.  

14. Структура системы АУ. Структурные преобразования. Правила. 

15. Динамическое поведение линейных систем.  

16. Влияние законов регулирования на поведение переходных характеристик. 

17. Понятие передаточной функции  

18. Коррекция САР. Понятие перерегулирования. 

19. Типовые динамические звенья. Их классификация. Временные и частотные 

характеристики.  

20. Временные характеристики. Весовая функция. 

21. Построение гармонических сигналов и их частотных характеристик. 

22. Регулярные сигналы.  

23. Оценка качества системы АУ. Понятие устойчивости системы. 

24. Типовые динамические звенья. Их классификация. Временные и частотные 

характеристики. 

25. Временные характеристики систем автоматического регулирования. Кривая 

разгона. 

26. Характеристический полином. Характеристическое уравнение. Корни и по-

люса 

27. Критерий Михайлова. Графо-аналитический метод оценки устойчивости 

28. Концептуальная структурная схема САР. Структура по управлению ,ошибке, 

возмущению и разомкнутой системы. 

 

 

 

 

 

 

 

 



ОБРАЗЕЦ 

экзаменационного билета по дисциплине «Теория автоматического управления» 

(ПК-5) 
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ПК-5 

1. Основные понятия теории автоматического управления и регулирования  
 

 

2. Динамическое поведение линейных систем.  
 

 


